Hardware
e Cortex-M4 Prozessor mit 512kB Falsch
e 16Mb Flash Speicher fir Embedded Webserver und Log-Daten
e 512 KBit NV-Ram
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USB:

USB Schnittstelle zur Konfiguration der Steuerung sowie fir Softwareupdates.

Ethernet:
Ethernet 10/100 Mbit. Unterstiitzt ModBus TCP, BACnet IP, Schnittstelle zur Konfiguration der
Steuerung.

SD-Karte:

Speicher fiir Log-Daten, Firmware-Update, Konfigurationsspeicher

KL-Box:

Galvanisch getrennter RS485 Bus zur Kommunikation mit KL-Box Verbund.



KL-Box Interface

KL-Box Interface ELOO3A fiir externe Luftungsgerate zur KL-Box Ansteuerung, frei parametrierbar, 1 x
12/24V Eingang fir Versorgungsspannung, 2 x Digital Eingange, 2 x Ventilator Schnittstellen (GND, 0-
10V, Tacho und Fehler potentialfrei), 1 x Modbus RTU Kommunikationsschnittstelle fiir optionale
Zusatzkomponenten (RS485), 1 x Ethernet 10/100 Mbit Unterstiitzt ModBus TCP, BACnet IP, 2 x Bus
Galvanisch getrennter RS485 Bus zur Kommunikation mit KL-Box Verbund (max. 256 KL-Boxen), 1 x
USB Schnittstelle Konfiguration der Steuerung sowie fiir Softwareupdates, 1x Micro SD-Karte 4GB
Speicher fiir Log-Daten, Firmware-Update, Konfigurationsspeicher, Cortex-M4 Prozessor mit 512kB
Falsch, 16Mb Flash Speicher fiir Embedded Webserver und Log-Daten, 512 Kb NV-Ram.

X1
p— — i
. ;iEEEI ) = 1GND
g r— D ooz ) O, 212v/24v DC
5 T ::: E o } + ) o :.Qw: 3 Digital Eingangl
[i+]
- (] E ) Oby 4 Digital Eingangl (GND
m I3 DZEEE Loy jgital Engang1 (GND)
. | ram =l UU":” 5 Digital Eingang2
8 52 =z ") E ) 0o 6 Digital Eingang2 (GND)
e ] n
B —
El = %]
- moq H [ X2
G S 1z 50, sl im —h 1 RS485A (ModBus RTU)
g ; o " - H ! 1
8 § | . ﬂ H EE|= - [,l :I ij: 2 R5485B (ModBus RTU)
® = =D= ot 3 RS485A (Briicke zu B 1200hm)
EEE Tz : 4GND
=
lr'l D—AL X3
| (= 1 GND
H | .
H 7 0w 2 Tacho Ventilator Zuluft
:g ) On 3 0-10V Ventilator Zuluft
= m | 3 4 Fehler Zuluft (Digital Eingang)
B 3 F mn
23 m
o= [HIl
i D—-' X4
m IF 8 s |wow
g —— g M [ -I*jw: 2 Tacho Ventilator Abluft
fa ]
H H & 5o 3 0-10V Ventilator Abluft
fd |
EEEH HEg B x4 4 Fehler Abluft (Digital Eingang)

USB: Schnittstelle zur Konfiguration der Steuerung sowie fiir Softwareupdates.

Ethernet: 10/100 Mbit. Unterstiitzt ModBus TCP, BACnet IP, Schnittstelle zur Konfiguration.

SD-Karte: Speicher fiir Log-Daten, Firmware-Update, Konfigurationsspeicher

KL-Box: Galvanisch getrennter RS485 Bus zur Kommunikation mit KL-Box Verbund.




